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1. Maéaritellddn ensin agentit eri automaateille:

Keviat 2002

Kori: 1:=down.1l+up.2
2 :=up.2+down.1
Ovi_i: Ci ::=closg.C; +open.O,
O; ::=open.O; + close.C
Ohjaus: onl:=up.on2+open.freel
on2::= down.onl+ opem,.free2
freel::=closg.onl
free2::= close.on2

Tamén jalkeen kytketdin agentit 1, Cq, Co ja onl rinnan:

lift ::= 1 Cy | Cz || onl

Jos halutaan, ettd ulkopuolinen tarkkailija pystyy havainnoimaan jérjestelméas, mei-
dan on lisdttdva tapahtumia jarjestelmdin. Kommunikaatio ei ndy ulkopuolelle,
silla B

E-LEF-5F

E|F—E|F

Yksi vaihtoehto olisi lisidtd (ndkyvid) tapahtuma jokaisen kommunikaation “viliin”,

eli esimerkiksi
1::= down.vis_down.down'.1+ up.2

Missé tapahtuma vis_.down on nikyvi ja down sekii down' ovat nikymittomii.
Vastaavasti muille agenteille.

Nakyvid tapahtumia voidaan nyt verrata esim. jirjestelmén spesifikaatioon ja tutkia
niiden vastaavuutta.

. Ainoa suurempi muutos tulee ohjausyksikk6d kuvaavaan agenttiin. Siithen on lisét-
tdva myos mahdollisuus siirtyé kolmannesta kerroksesta ensimméiseen ja péinvas-
toin. Hissin koria kuvaavaan agenttiin on lisdttdva kolmatta kerrosta vastaava tila
ja toiminnot.

Kori: 1:=down.1l+up.2
2 :=up.3+down.1
3 =up.3+down.2

Ohjaus: onl:=Uup.on2+up.1to3+ open,.freel
on2::= down.onl+ opem,.free2
on3::= down.on2+ down.3to1+ operg.free3
freel::=closg.onl
free2::= close.on2
free3::= closg.on3
1to3 ::=1up.3
3tol ::=down.1

Vastaavasti rinnankytkemélld saadaan

lift’ := 1| Cy || C2 || Cs || onl



